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X . Calcular: 

 

1.- El determinante de la matriz A|B: 

 a) Por el método de Gauss   

b) Por el método de Chiò 

 

2.- El rango de la matriz A: 

 a) Por el método de Gauss   

b) Usando menores 

 

3.- La inversa de la matriz
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 a) Por el método de Gauss   

b) Usando adjuntos 

 

4.- Discutir el sistema A X = B según los valores del parámetro a 

 a) Por el método de Gauss   

b) Por el teorema de Rouche-Fröbenius 

 

5.- Resolver el sistema A X = B en los casos compatibles  

 a) Por el método de Gauss   

b) Por la regla de Cramer   

c) Despejando previamente X (para a = –1) 

 

 

INVERS A RANGO 

SISTEMAS  

METODO DE GAUSS 

DETERMINANTES  

DISCUS ION RESOLUCION 

MATRICES  

 

OTROS METODOS 

Adjuntos           Menores       Rouché-Fröbenius       Cramer                      Chiò 



1.- El determinante de la matriz A|B: 

 

 a) Por el método de Gauss 
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 b) Por el método de Chiò 

 































1111

111

11211

1111

det)|det(
a

aaa

a

BA 



























000

120

0

1111

det

a

aa

aaa

a























00

12det1

a

aa

aaa

 













12
det)()1(1

a

aa
a  ])2()1([)()1(1 aaaa )1(

2
 aa  

 

2.- El rango de la matriz A: 

 

 a) Por el método de Gauss 
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 b) Usando menores 
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3.- La inversa de la matriz 
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 a) Por el método de Gauss 
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 b) Usando adjuntos 
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4.- Discutir el sistema A X = B según los valores del parámetro a 

 

 a) Por el método de Gauss 
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 b) Por el teorema de Rouché-Fröbenius 
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5.- Resolver el sistema A X = B en los casos compatibles 

 

 a) Por el método de Gauss 
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 a) Por la regla de Cramer 
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 a) Despejando previamente X (para a = -1) 
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